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SEQ FOIF

1 - Criando um NOVO TRABALHO:

1.1 — Toque no simbolo da Microsoft indicado na imagem abaixo. Em
seguida, toque “2 vezes” sobre o icone do programa FOIFPAD para abri-
lo:

o X 4 & 07:09

getting started ‘m

phone FOLFPAD
voicemail

“»
07:09 s R & -

No SIM

e

2-Ma | I Internet Explorer ,ﬁl Settings
Lalendar Calendar

® 6 RO

1.2 — Para configurar a pasta onde desejamos salvar o projeto, toque
sobre a op¢ao onde esta escrito “\Application Data\”, acesse o diretdrio
e escolha a pasta desejada. Em seguida, clique em “Ok”:

FOIFPAD o X L @ 07:16 FOIFPAD
\h \Application Data\ - [U I
Projeto Tipo + m Application Data
+ m ConnMgr
+ m Documents and Settings
+ m iNand

+ m My Documents

+| ], Program Files

a Abrir D Novo +| [l Temp
EE' Deletar Ez Sair
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1.3 — Para criar um Projeto, clique em “Novo”. Em seguida, digite o nome
do projeto na op¢ao “Nome Proj”:

FOIFPAD & X L @ 07:16 FOIFPAD o X)) < @m 05:17
\H \Application Data\ Nome Proj: [20180809 |
Projeto I Tipo Coordenadaslm

Operador:
Explicagao
Explicagao

Data criagdo:|2018-8-9

Info Disco: |No totall75.5M,Restam14

a OK E:’ Cancelar

a Abrir

Deletar

1.4 - Toque no icone indicado na imagem abaixo para abrir o “Teclado

I"

Virtua

. Em seguida, digite o nome do seu Projeto:

FOIFPAD o3 X ¢ @u 05:17 FOIFPAD e X < @m 05:20
Nome Proj: [20180809 INome Proj: |MANUAL I
Coordenadas |Coordenadas Locais v] Coordenadas |Coordenadas Locais (v)
Operador: Operador:

Explicagao Explicagao

Explicagao Explicagao

Data criagdo:|2018-8-9 Data criagao:|2018-8-9

Info Disco:  |No totall75.5M,Restam14 f& é?\,\lﬁ g $i RCVIOIF II\I’SiIU III(IIO)IIE e
a oK ‘4 Cancelar
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1.5 - Clique em “OK” para confirmar:

FOIFPAD o} X ¢ @@ 05:22

Nome Proj: |MANUAL|

Coordenadas [Coordenadas Locais B

QOperador:

Explicagdo

Explicagdo

Data criagdo:|2018-8-9

Info Disco: [No totall75.5M,Restami4

a OK E:’ Cancelar

1.6 — Toque na op¢ao “Procurar” para listar os receptores que deseja
utilizar:

FOIFPAD e X)) 4 am 05:24
~Instrumento
Modelo: | |
Comunicag | |
Nome Enderego
A90014803928 d436396aba
A90014804005 50338befd6g
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1.7 — Selecione o “Numero de Série” do Receptor que deseja utilizar

como BASE e clique em “Conectar”e aguarde:

FOIFPAD
~Instrumento Progresso:
Modelo: | | llllllll
Comunicag | | Estado
Nome Endereco Conexdo bem-sucedida
A90014803928 d436396abai Ler configuragdo
ASUULAEUAUUS 50338befd69 Leia a Informagdo do Instrumento...2
Status UHF-Radio Normal
Concluir ler a informacdo do instrum...
Leia a Informagdo do InstrumentoSu...
Definir Lista de Saida de Dados...
. 3
Procurar Reiniciar BT
‘ C t%! “{ Fech "4
csf onec u echar u Cancelar

1.8 — Caso o FOIFPAD possua “Sistemas de Coordenadas Pré-definidos”,

toque em “Importar” para procura-los:

MANUAL - MANUAL.PI J* X0 o< @m 05:27

Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Sete

Parametro Quatro

Parametro de Altura

Parametro Movimento Paralelo

Salvar

Importar

oK X
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1.9 — Selecione o “Sistema de Coordenadas” referente a localidade onde
serd realizado o trabalho e toque em “OK”:

MANUAL - MANUAL.PI 0 X7 o2 @@ 05:31

Selecionar Sistema

SIRGA52000 UTM 215 Geral
SIRGAS2000 UTM 205 Geral
SIRGA52000 UTM 195 Geral
SIRGAS2000 UTM 245 Geral
SIRGAS2000 UTM 255

Navegar outro caminho

b Cancelar

1.10 - Voltado a tela anterior, cliqgue em “OK” para finalizar as
configuragdes do trabalho:

MANUAL - MANUAL.PI [* X1 o2 @ 05:27

- Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Sete

Parametro de Altura

Parametro Movimento Paralelo

-
-
ot Parametro Quatro
-
-

Importar Salvar
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1.11 - Caso deseje EDITAR ou CRIAR um novo Sistema de Coordenadas,
toque na opg¢ao “Parametro Elipsoidal” para determinar o Elipsoide de
Referéncia:

MANUAL - MANUAL.PI % X7 ¢ @ 05:25

Q Parametro Elipsoidal

Q Parametro do Projeto
- Pardmetro Sete
o Paradmetro Quatro
o Pardmetro de Altura

U Parametro Movimento Paralelo

Importar Salvar

“ OK u Cancelar

1.12 — Na opg¢ao “Nome”, procure o Elipsoide referente ao Sistema de
Coordenadas que deseja criar. Nesta imagem estamos utilizando o
Elipsoide referente ao Sistema SIRGAS2000:

MANUAL - MANUAL.PI J* X0 o< @ 05:37

MANUAL - MANUAL.PI (? X1 o{ @T 05:32

~Elipsdide Elipsdide
Nome: GRS80 “ I Nome: GRS80 )
krassovsky
S-Eixo Maior:  |clarke-1880 5-Eixo Maior: |
International
1/f: bessel-1841 1/f: | |
MERIT-83
Defi% Definir ITRF Par.
Airy-1830
APL4.9
NWLOD
oK i:’ Cancelar 0K u Cancelar




=0 FOIF

1.13 - Toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI J? X)) ¢ @ 05:37

~Elipséide
Nome: GRS80 (¥]
S-Eixo Maior: | |
1/f: | |
Definir ITRF Par.

Cancelar

1.14 - Voltando a tela anterior, toque na opg¢ao “Parametro do Projeto”
para definir os parametros do Sistema de Coordenadas que sera criado:

MANUAL - MANUAL.PI $? X7 of¢ @ 05:40

- Parametro Elipsoidal

6 o]
y Parametro Quatro
y Parametro de Altura

y Parametro Movimento Paralelo

Importar Salvar

a oK ‘4 Cancelar
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1.15 - Na op¢ao “Modo”, configure como “Projecao UTM”:

MANUAL - MANUAL.PI 2 X o< @ 05:42

-Par. do Projeto

Modo:

Merid. Central: I
Norte Origem:
Este Origem:
Escala:

Alt. projeto:
Latitude Base:

Circ. par. Lat 1:

Proj. Estereografico d4
Par. de Projegdo Ester
Mercator Positivo
Lambert Tangente
Lambert Secante
Romania_30
ProjectType_Romania |
RSO

Circ. par. Lat 2:

Projecdo obligua de dg

4 ok

i:’ Cancelar

FOIF

1.16 — Na opg¢ao “Merid. Central”, configure o Meridiano Central
referente a regidao que ira trabalhar. Nesta imagem estamos utilizando o

MC -45, referente ao Fuso 23 Sul:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 of¢ @ 05:54

-Par. do Projeto

Proje¢do UTM

[~

-
Merid. Central:

4 ok

Norte Origem:
Este Origem: |500000.0
Escala: 0.99%
Alt. projeto: 0.0
Latitude Base:
Circ. par. Lat 1: [0.0
Circ. par. Lat 2: 0.0

v

10
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1.17 — Nas opgoes “Norte Origem” e “Este Origem” configure para
NORTE = 10000000 (Dez milhdes) e para ESTE = 500000 (Quinhentos Mil):

MANUAL - MANUAL.PI (? X1 ¢ @@ 05:57

-Par. do Projeto —
Modo: [Projeciio UTM =

Merid. Central:
Norte Origem: 10000000.0

Este Origem: 500000
Escala: 0.9996
Alt. projeto: 0.0
Latitude Base:

Circ. par. Lat 1: (0.0
0.0

Circ. par. Lat 2:

a OK ‘4 Cancelar

1.18 — Na opgao “Escala”, configure o Coeficiente de Deformacao Ko =
0.9996 e toque em “OK” para finalizar:

MANUAL - MANUAL.PI % X7\ (¢ @ 06:04

-Par. do Projeto —
Modo: [Projecio UTM =)

Merid. Central: |-45.0 A
10000000.0

Norte Origem:

Este Origem: |200000.0
I Escala: 0.9996 I
Alt. projeto: .

Latitude Base:
Circ. par. Lat 1: |0.0

Circ. par. Lat 2:

11
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1.19 - Voltando a tela anterior, toque na opg¢ao “Salvar” para definir o
NOME e a PASTA onde o Sistema de Coordenadas criado sera salvo:

MANUAL - MANUALPI 2 X7 o2 {IC 06:45

— Parametro Elipsoidal

6 Parametro do Projeto

— Pardmetro Sete

— Parametro Quatro

— Paradmetro de Altura

W Parametro Movimento Paralelo

1.20 — Na opg¢ao “Nome Sistema”, digite o NOME do Sistema de
Coordenadas que sera salvo:

MANUAL - MANUAL.PI 02 X1 o2 @T 06:14

MANUAL - MANUAL.PI J? X0 o @ 06:31

Nome Sistema Nome Sistema
MANUAL_CorSys_20180816 |SIRGA52000 UTM 23S|
Caminho: Caminho:
\Application Data\ \Application Datal
|:| Criptog |:| Criptog
Data Data
Senha: Senha:
Avangar Avangar
OK u Cancelar a (0] 4 B Cancelar

@ &

12
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1.21 — Na opg¢ao “Caminho”, toque sobre “Application Data” e escolha a
pasta onde o Sistema de Coordenadas criado ficara salvo:

MANUAL - MANUAL.PI ¢? X1 o @ 06:31

Nome Sistema

SIRGAS2000 UTM 239 |

Caminho:

\Application Data, |

|:| Criptog

Data

Senha:

Avancgar

1.22 — Toque em “OK” para finalizar:

MANUAL - MANUAL.PI 2 X1 o2 @@ 06:38

Nome Sistema

SIRGAS2000 UTM 239

Caminho:

\Application Data,

|:| Criptog

Data

Senha:

Avangar

a OK Ik_’ Cancelar

13
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1.23 — Quando a mensagem de confirmag¢ao do arquivo salvo aparecer,
toque em “OK” para continuar e “OK” novamente para fechar a janela

de configuragao:

FOIF

MANUAL - MANUAL.PI (? X7 of¢ @ 06:40

-

Parametro Elipsoidal

-

Parametro do Projeto

salvo.

Arquivo de configuragdo do
sistema de coordenadas

~

Salvar

MANUAL - MANUAL.PI (¥ X1 o2 @C 06:45

Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Sete

P

arametro Quatro

Pa

rametro de Altura

Parametro Movimento Paralelo

Importar

Salvar

14
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2 — Configurando o RECEPTOR BASE:

2.1 - Toque sobre a op¢ao “Instrumento”:

MANUAL - MANUAL.PI (¥ X1 o2 @& 05:37

Projeto [nstrument|} |Parametro
| v L vy L v,

Levant. Estrada
\ A L S

@ | | 5

Estr. Ferro Config. Ferrament.
L v A v L S

77 Estaca H:0.000 @\‘5
e ? z voooo % 14

MANUAL - MANUAL.PI 2 X)) o< @@ 05:42

r r Y i N yal ™
1 Estado GNSS
Pr i 0
| Estado Link de Dados
-
T Conectar Ultima
Lg

“—— Comunicagao

T —
Modo de Trabalho

t.
Conjunto Link de Dados
=)

_=

Resetar Instrum.

15
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2.3 — Entre na op¢ao “Configuracao Base”:

MANUAL - MANUAL.P1 /? X7 of¢ @@ 05:41

¢ )9? Configuragao de Comunicagao

- Configuragio Estético
| @ Configuragio Base |
- Configuragio Rover

onjunto de Configuragées de Chamad

B Fechar

2.4 — Marque a opg¢ao “Especificar Coord”:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X0 of¢ @@ 05:44

Parametro de inicio|Link de DadosIE 4 | 4

s

~Modo de Iniciali —
(O Auto I@ Especificar C00|]

-Opgao
BaselD: 0
Limite PDOP: |29-0
Atraso 60
Auto inicializagdo
quando ligar.

Coordenada Base| Alt. Ant. Base

a oK | Salvar BCancela

16
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2.5 — Caso deseje que a BASE inicie automaticamente na préxima vez ao

ligar, marque a op¢ao “Auto inicializacao quando ligar”:

MANUAL - MANUAL.P1 0 X7} o< @@ 05:50

MANUAL - MANUAL.PI (% X)) o< @@ 05:49

Parametro de inicio|Link de Dadosla 4 | 4 Parametro de inicio|Link de Dadosla 4 | | 4

-Modo de Inicializagido -Modo de Inicializagao

(O Auto (@ Especificar Cool (O Auto (®) Especificar Cool
-Opgao ~Opgao

BaselD: |0 | BaselD: |0 |
Limite PDOP: |99-0 | Limite PDOP: 990 |
Atraso Atraso

Auto inicializagdo Auto inicializagao
D quando ligar. auando liaa

Coordenada Base| Alt. Ant. Base Coordenada Base| Alt. Ant. Base

a oK Salvar E—!Cancela a OK Salvar BCancela

2.6 — Parainserir a ALTURA DA ANTENA, entre na opgao “Alt. Ant. Base”:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X0 o< @m 05:50

Parametro de inicio |Link de Dados|E| 4 | 4
-Modo de Inicializagdo————
(O Auto (@ Especificar Cool
-Opgao
BaselD: 0
Limite PDOP: |92.0
Atraso 60
Auto inicializagao
auando ligar
Coordenada Bas¢l| Alt. Ant. Base
v

17
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Direta”:

FOIF

2.7 - Digite o valor da altura medida e configure o “Tipo” como “Altura

MANUAL - MANUAL.PI ? X0 o< @@ 05:55

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 o{¢ @@ 05:54

-Parametro Antena
Altura 0
Tipo |Altura Pilar =]
Altura 0.0784
OK u Cancelar

-Parametro Antena

Altura 1.65
Tipo Altura Direta [
Altura 1.65

OK

u Cancelar

2.8 - Toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI ?

X < @m 05:55

Altura

Tipo

Altura

-Parametro Antena

1.65

Altura Direta (»)

1.65

b_’ Cancelar

7
&)

18
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2.9 - Para inserir as COORDENADAS DA BASE, entre na opg¢ao
“Coordenada Base”:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7} o< @@ 05:59

Parametro de inicio|Link de Dadosla 4Jr

-Modo de Inicializagao

(O Auto (® Especificar Cool
-Opgao
BaselD: |0 |
Limite PDOP: 990 |
Atraso |60 |
Auto inicializagdo
quando ligar.
‘ Coordenada Base I Alt. Ant. Base

a OK Salvar E—!Cancela

2.10 — Para inserir as COORDENADAS DO PONTO CONHECIDO, entre na
opcao “Biblioteca de Coordenadas Pt” para digita-las e criar o PONTO
BASE:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 o @m 06:04

—Coordenadas
Nome Pt: | |
Lat: |-23.350356849210 [ uus |
Long: -46.404086878521
Alt. 734.1780

Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posigao GPS

a OK i:’ Cancelar

19



=0

CENTER

2.11 - Entre em “Adicionar”:

FOIF

MANUAL - MANUAL.PI J® X of% @0 06:05

D Nome Pt | Nor
0 kbaixo 1/ Final

Detalhes|| Deletar

i:s:echz

2.12 - Caso deseje inserir COORDENADAS PLANAS UTM, selecione a
op¢ao “Coordenadas Locais” e digite as coordenadas no espaco indicado

acima. Nao se esquega do Nome do Ponto e o Codigo (Descricao do

Ponto):

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 (¢ @@ 06:18

-Entrada
Nome:
Norte:
Este:
Elevagao:

Cddigo:

0.0000

10.0000

10.0000

ICoordenada: |Coordenadas Locais ||

Propriedade:

[Ponto de Entrada

v

OK

4

m Cancelar

MANUAL - MANUAL.PI J? X0 o< @@ 06:15

Nome:
Norte:
Este:

Elevacdo:

Codigo:

~Tipo:

BASE

7390789.850

|328766.396

1735.150

IMARCO

Coordenada:

Propriedade:

|Coordenadas Locais [:Jl

[Ponto de Entrada

)

OK

%

i:’ Cancelar
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Longitude),

selecione a opg¢ao

“Coord. Geodésicas”

FOIF

2.13 - Caso deseje inserir COORDENADAS GEOGRAFICAS (Latitude e

e digite as

coordenadas no espac¢o indicado acima. As coordenadas serao digitadas
como no exemplo a frente: 23° 46’ 23.4568” devem ser digitados como

23.46234568.

MANUAL - MANUAL.PI % X7 o2 @@ 06:24 MANUAL - MANUAL.PI &2 X1\ o< @@ 06:24
-Entrada —Entrada
Nome:
Lat: 0.0000 Lat: 0.0000 "_I
Long: |O'OOOO " | Long: |0 0000 " |
Alt, |0.000d] | Alt. |0.0000] |
Cddigo: | | Cédigo:
Tipo: ~Tipo:
’7Coordenada: [Coord. Geodésicas  [*]] Coordenada: [Coord. Geodésicas _[v]]
Propriedade: LPonto de Entrada [v) Propriedade: [Ponto de Entrada  [*]]
oK u Cancelar oK u Cancelar

2.14 - Toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI /? X0 o @m 06:31

-Entrada
Nome: BASE
Norte: 7390789.850
Este: |328766.396 []
Elevagdo: |735-150 |
Cédigo: | MARCQ] |
-Tipo:!
Coordenada: |Coordenadas Locais |7
Propriedade: IPonto de Entrada ]|
a OK Cancelar

&)

21
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2.15 - Visualize o ponto na lista e toque sobre o mesmo para seleciona-

lo. Em seguida, toque na op¢ao “Selecionar” para confirmar a escolha:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 o< @m 06:35

MANUAL - MANUAL.PI J* X\ ¢ @@ 06:35

rimeinAcima 1/||0

kbaixo 1/

Adicionar| Editar

Detalhes|| Deletar

ﬁlecio Importar

Opgao z_s:echel
|

ID Nome Pt No

a2 BASE
> < D |
Final rimeinglAcima 1/||0 \baixo 1/ | Final
Editar ||Detalhes|| Deletar

Opgao

z_’:echil

&)

2.16 — Verifique se as coordenadas estao corretas e toque em “OK” para

confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X7 o2 @@ 06:39
~Coordenadas
Nome Pt: |BA5E |
Lat: -23.3503568490 || .u. ]
Long: -46.4040868784
Alt. 735.1500

Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posigao GPS

Cancelar

22
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2.17 - Caso deseje iniciar o trabalho utilizando uma posicao com
COORDENADAS NAVEGADAS, toque sobre a opg¢ao “Coordenadas de
Posicao GPS”:

MANUAL - MANUAL.PI (¥ X7 of¢ @ 06:41

-Coordenadas

Nome Pt: | |
Lat: |-23.350356849210 | ... |

Long: -46.404086878521
Alt. 734.1780

Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posicao GPS

a OK u Cancelar

2.18 — Confirme a mensagem de nivelamento de Bastiao e aguarde a
leitura das COORDENADAS APROXIMADAS:

MANUAL - MANUAL.PI ¢ X0 of2 @@ 06:43

-Coardenadas—
Nome Pt |GPS_180809_214257
Lat: |-23.350356849209 | ... |
Long: -46.404086878520
Alt. 734.1780

Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posicao GPS

a oK u Cancelar

23
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confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI % X of¢ @ 06:46

Nome Pt: GPS_180809_214257

-23.350356849209

Long -46.4040386878520
Alt. 734.1780
Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posigao GPS

OK

u Cancelar

FOIF

2.19 - Altere o NOME DO PONTO, se desejar, e clique em “OK” para

MANUAL - MANUAL.PI o? X7 o< @ 06:43

-Coordenadas
Nome Pt |GPS_180809_214257 |
Lat: |-23.350356849209 || vt |
Long: -46.404086878520
Al 734.1780

Biblioteca de Coordenadas Pt

Coordenadas de Posigdo GPS

2.20 - Voltando para a tela de configuragao, toque sobre a aba “Link de

Dados” para configurar o TIPO DE RADIO que sera utilizado:

MANUAL - MANUAL.PI 02 X)) o< @@ 06:48

Parametro de inicid| Link de Dados|fi 4/ »

Modelo:

|Rédio Interno

]

Configurag@o Radio Interno

Salvar E—!Cancela

24
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2.21 - Toque na aba “Link de Dados” e na caixa MODELO, escolha a
op¢ao “Radio Interno”:

MANUAL - MANUAL.PI {* X7 of¢ @ 06:51

MANUAL - MANUAL.PI (? X1 of< @@ 06:50

|Parametro de inicio|Link de Dados]/( 4 [» Parametro de inicio| Link de Dados [a 4
|Modelo: [Rédio Interno [:}|I Modelo: Réadio Interno [~
Nenhum
Configuragao Radio Interno Configuri=ypmmrmmmes ‘
Ligagdo de dados dupla

u OK Salvar K’!Cancela a OK Salvar E’!Cancela

&) 9l

2.22 - Entre na op¢ao “Configuracao Radio Interno” para realizar as

configuracdes necessarias:

MANUAL - MANUAL.P1 J? X)) (¢ @ 06:59

Parametro de inicio| Link de Dados[{ 4] »
Modelo: | ETTT

Configuragdo Radio Interno

a OK Salvar UCancela

25
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2.23 - Configure o CANAL que deseja utilizar, verificando a “Frequéncia”
gue sera apresentada abaixo:

MANUAL - MANUAL.PI £? X1 o @ 07:03

MANUAL - MANUAL.PI o X7 o2 @ 07:04

T

_ i ~Conjunto de Radio

Canal: [t ['J|I Canal: 1
Frequénc | | Frequén

, = 3

Protocolo |Tr|mTaIk4505(T) M' Protocolo 4

5

Energia (O Baixo @ Alto Energia g

8

9

u Cancelar 13

2.24 - Configure o PROTOCOLO escolhendo a opgao “Trimtalk 450S(T)”:

MANUAL - MANUAL.PI ¢? X1 o< @ 07:07

MANUAL - MANUAL.PI (? X of¢ @C 07:08

~Conjunto de Radio ~Conjunto de Radio
canal: I | Canal: L ]
Frequénc | | Frequénc | |
| brotocolo [TrimTalk 4505(m) | Protocolo [Tk S5CST) @
Energia (O Baixo @ Alto Energia
TrimMask III —
South 19200
SATEL
a 0K E:’ Cancelar 0K u Cancelar

26
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2.25 — Configure a ENERGIA escolhendo a opgao “Alto” (Poténcia Alta) e
toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI 02 X7 o @@ 07:11

MANUAL - MANUAL.PI (% X)) o2 @@ 07:10

~Conjunto de

Radio

Canal: |1

7]

Frequénc |

SN T im Talk 4505(T (¥

Energia O Baixo

OK

EA

Cancelar

~Conjunto de Radio
Canal: |1 ['Jl

Frequénc | |

brotocole TFMTalk 4505 7] | |

Energia O Baixo @|Alto

2.26 — Toque na aba “Link de Dados” e na caixa MODELO, escolha a

op¢ao “Radio Externo”:

MANUAL - MANUAL.PI ¢? X)) 2 @@ 07:13

Link de Dados|Opg&o|Sistema de sa 4| »

Modelo: Rédio Externo [~
Nenhum
Configur; - Rede

|Rad|o Externo

tdos dupla

K4 oK

Salvar

uCancela

MANUAL - MANUAL.PI J? X1 o (&

Link de Dados|Opggo|Sistema de sa 4] »
[orer: T |

Configuragio Radio Externo

n OK Salvar K!Cancela
&)

27




O
CENTER F@F
2.27 - Entre na opgao “Configuracao Radio Externo” para realizar as

configuragdes necessarias:

MANUAL - MANUAL.PI {? X)) o< G2 09:18

Link de Dados |Op¢io|Sistema de sq 4] P
voseo, TSN

Configuragédo Radio Externo

a oK Salvar mCancela

2.28 — Na caixa BAUD, escolha a op¢ao “38400” e toque em “OK” para

confirmar:

MANUAL - MANUAL.P1 J? X o & 09:24 MANUAL - MANUAL.PI J? X o< (@ 09:26

Configuragdo da Porta Configuragido da Porta

Baud: ﬁ Baud: [38400 ]

115200

38400

9600

Cancelar

K4 oK X
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2.29 - Toque na aba “Opc¢ao” e na caixa MODO, configure o tipo de
mensagem como “RTCM3”:

MANUAL - MANUAL.PI J? X0 o< @ 09:29

Link de Dados| Opgdo|Sistema de sa 4 IC

-Opcéo
IModo
Mascara

Gravar D. Brutos

a oK Salvar mCancela

& _© &

2.30 - Na opg¢do MASCARA, configure a Mascara de Elevagdo. Na imagem
abaixo estamos utilizando “10” (Dez graus) e recomendamos que em
condigdes normais de campo sejam utilizadas mdascaras de 10 ou 15

graus:

MANUAL - MANUAL.PI o2 X7 o G& 09:29

Link de Dados| Opg&o | Sistema de sa 4 [»

-Opgido
Modo RTCM3  [¥]
IMéscara 10

Gravar D. Brutos
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231 - Caso deseje GRAVAR DADOS BRUTOS PARA POS-
PROCESSAMENTO, marque a op¢ao “Gravar D. Brutos” (Os dados brutos

serdo salvos na Memodria Interna do A90):

MANUAL - MANUAL.PI J* X)) o & 09:29

Link de Dados|Opg&o Sistema de sd 4 [»

~Opgao
Modo RTCM3 (v

Mascara
I Gravar D. Brutos I

a OK Salvar E:gCancela

2.32 — Marque as CONSTELACOES que deseje utilizar no levantamento:

MANUAL - MANUAL.PI {? X)) «{¢ (& 09:41

Opgao| Sistema de satélites| EE

Sistema de Satélites

GPS
Glonass
BeiDou

SBAS
Galileo

u OK Salvar K’gCancela
&)
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“OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 of¢ & 09:44

Opgdo| Sistema de satélites | EE

-Sistema de Satélites

GPS
Glonass
BeiDou

SBAS
Galileo

Salvar

BCancela

4 OKI

FOIF

2.33 - Caso deseje salvar a configuragdo de BASE que acaba de ser
realizada, toque em “Salvar” e edite o nome caso necessario e toque em

MANUAL - MANUAL.PI J? X o2 &

Introduza o Nome da

MANUAL_Base_20180810

OK u Cancelar

2.34 - Toque em “OK” para confirmar e também toque em “OK” quando
a mensagem de confirmagao da configuragao salva aparecer:

MANUAL - MANUAL.PI J? X0 ot &

Introduza o Nome da

MANUAL_Base_ 20180810

MANUAL - MANUAL.PI (? X1 o &

Sistema de satélites|

~Sistema de Satélites

GPS

Atengdo

A

Configuragdo salva com
Sucesso.
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2.35 — Para finalizar a configuragao da BASE, toque em “OK” e aguarde a
resposta do Receptor A90:

MANUAL - MANUAL.PI &% X1 of¢ (& 09:51 MANUAL - MANUAL.PI J* X7 o2 (& 09:53

Opgdo|Sistema de satélites)| [«]» Progresso:
-Sistema de Satélitess———— lllllllll
GPS Estado
Definir o Angulo de Corte[10]Sucesso
Glonass Definir modo Base...
: Definir modo BaseSucesso
Beibou Definir o modo de reinicializagdo[-46...
SBAS Definir o modo de reinicializagdo[-46...
_ Definir Limite PDOP[99.00]...
Galileo Definir Limite PDOP[99.00]Sucesso
Definir o tempo de atraso da inicializ...
Definir o tempo de atraso da inicializ...
Definir ID base[0]...
m Cancelar
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3 — Configurando o RECEPTOR ROVER:

3.1 -Toque sobre a op¢ao “Instrumento”:

MANUAL - MANUAL.PI J? X7 of¢ & 09:55

Y N .y
= =
1 [ f e
{nt =
Projeto [nstrument|} |Parametro
4
' ™\ g _ ~ ' ~
Levant Eletrica )
' N N N
@ | | S || A
Estr. Ferro Config. Ferrament.
\ A . v . S

=

H:0.000
. ? Estaca V.0.000

w 14

3.2 — Entre na op¢ao “Comunicacao” e toque em “Desconectar”

desconectar o Bluetooth com a BASE:

para

MANUAL - MANUAL.PI ¢? X)) o2 (&

MANUAL - MANUAL.PI (* X)) of: &

Estado GNSS

Estado Link de Dados

Conectar Ultima

Modo de Trabalho

Conjunto Link de Dados

_ -Instrumento
Modelo: | |
Comunicag | |
Nome Enderego
A50014803928 d436396a5at
AS0014804005 50338befd69
[ |

~

‘gésconec este Porta

B Fechar

Resetar Instrum.
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3.3 —Toque sobre o Nimero de Série do Receptor ROVER para seleciona-
lo:

MANUAL - MANUAL.PI o X1 ¢ (&

~Instrumento —
Modelo:  |A30 PRO/F30-5/A90/F9+]|

Comunicag |B|uetooth [,'J|

Nome | Enderego
d436396a5a

A900 14804005

Procurar Reiniciar BT

5 yConecta i:’ Fechar

3.4 - Toque em “Conectar” para iniciar a comunicagao Bluetooth:

MANUAL - MANUAL.PI 4': X9 4 : MANUAL - MANUAL.PI 4': 7 4

~Instrumento — Progresso:
L
Comunicag |Bluetooth =) Eetado |
Nome | Enderego Conexdo bem-sucedida

£90014803928 d436396aba Ler configuragao

A90014804005 50338befd6S Leia a Informagdo do Instrumento...2

Status UHF-Radio Normal

Concluir ler a informagao do instrum...
Leia a Informagdo do InstrumentoSu...
Definir Lista de Saida de Dados...

o E > Definir Lista de Saida de DadosSuce...

Comando enviar terminado!

Procurar Reiniciar BT

¢ 39? Conecta

B Fechar r’ Cancelar

@)
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3.5 -Toque sobre a op¢ao “Instrumento”:

MANUAL - MANUAL.PI {F X)) of¢ G 10:18

e ™

Levant. Estrada Eletrica
L S L v vy

L

N N !

I EN

Estr. Ferro Config. Ferrament.
\. J . vy . v

1T Auto H:2.64 «O 13
b ? v:ia17 ¥ 15

MANUAL - MANUAL.PI 22 X1 o< & 09:57

1 Estado GNSS

P
\—r Estado Link de Dados
pa—

Conectar Ultima

~— Comunicacao

Conjunto Link de Dados

t.
:

Resetar Instrum.

FOIF
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3.7 — Entre na opg¢ao “Configuracao Rover”:

MANUAL - MANUAL.PI .} X1 o (& 10:24

< f Configuragao de Comunicagao

o Configuragao Estatico

e Configuragio Base

Q Configuragdo Rover

onjunto de Configuragdes de Chamad

Mascara

D Gravar D. Brutos

a 0K Salvar E—!Cancela
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3.9 — Na opg¢do MASCARA, configure a Mascara de Elevagdo. Na imagem
abaixo estamos utilizando “10” (Dez graus) e recomendamos que em
condigbes normais de campo sejam utilizadas mascaras de 10 ou 15

graus:

MANUAL - MANUAL.PI J? X o2 & 10:26

Opgdo |Link de Dados|Altura da Antd 4] P

-Opgao
Meara RTCM3 7]

I Mascara 10 |

[ ] Gravar D. Brutos

a oK Salvar KgCancela
@)
3.10 - Caso deseje GRAVAR DADOS BRUTOS PARA POS-

PROCESSAMENTO, marque a op¢ao “Gravar D. Brutos” (Os dados brutos
serao salvos na Memoria Interna do A90):

MANUAL - MANUAL.P1 /% X7 o G 10:26

Opgdo|Link de Dados]AItura da Antd 4[>
~Opgao
Modo RTCM3  [¥]

Mascara

I|:| Gravar D. Brutosl

a oK Salvar BCancela
&)
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op¢ao “Radio Interno”:

MANUAL - MANUAL.PI {? X0 o< G& 10:33

FOIF

3.11 - Toque na aba “Link de Dados” e na caixa MODELO, escolha a

MANUAL - MANUAL.PI {? X1 o< G& 10:39

Opgao| Link de Dados|Altura da Antd [P

IModeIo:

[Rédio Interno

=]

Configuragéo Radio Interno

aOK

Salvar

E:gCancela

Opgao| Link de Dados|Altura da Antd [P

Modelo: Radio Interno ]
Nenhum
Configuli-ysmm s
Bluetooth
a OK Salvar E"SCancela

&) O ®

3.12 - Entre na op¢ao “Configuracao Radio Interno” para realizar as

configuracdes necessarias:

MANUAL - MANUAL.PI J? X1 o< (& 10:40

Modelo:

Opggo| Link de Dados |Altura da Antd 4] P

Rédio Interno_____[M

Configuragado Radio Interno

mCancela
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3.13 - Configure o CANAL que deseja utilizar, verificando a “Frequéncia”

gue sera apresentada abaixo:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X o @
-Conjunto de Radio -Conjunto de Radio

ICanaI: I (] Canal:

Frequénc | | Frequénc

Protocolo |TrimTaIk 450S(T) Hl Protocolo

Energia O @ Energia
OK ‘4 Cancelar o

3.14 - Configure o PROTOCOLO escolhendo a opgao “Trimtalk 450S(T)”:

MANUAL - MANUAL.PI {? X0 o< & 10: MANUAL - MANUAL.PI J? X0 o &
-Conjunto de Radio ~Conjunto de Radio
Canal: |1 ['Jl Canal: |1 M'
Frequénc | | Frequénc | |
|F,r0t0cOIO [TrimTalk 4505(T) [?Jll Srotocolo TMTak 4505(T) @
SATEL
Energia O @ Energia

H|Target 9600
HiTarget 19200
TrimMask III
South 19200

TrimTalkl
a OK E_’ Cancelar a O|SATEL —‘
1

&) GO ®
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3.15 - Toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI (P X)) ¢ @ 10:51

-Conjunto de Radio

Canal: |1 [;Jl
Frequénc

SYRBONOIN 1 rim T alk 450S(T (v]
Energia O @

Cancelar

3.16 — Digite o valor da altura medida e configure o “Tipo” como “Altura
Direta”:

MANUAL - MANUAL.PI J? X0 o @ 10:57

MANUAL - MANUAL.PI (? X1 {2 & 11:02

Link de Dados|Altura da Antena [Sis{ 4] » Link de Dados| Altura da Antena [Sis 4] »

~Parametro Antena -Parametro Antena
Altura 2.0 Altura 2
Tipo de |Altura Pilar =] ITipo de [Altura Direta [;J|I
Alt Antena: 2.078400 Alt Antena: 2
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3.17 — Marque as CONSTELACOES que deseje utilizar no levantamento:

MANUAL - MANUAL.PI o2 X)) of¢ (@

Sistema de satélites| 4

~Sistema de Satélites

GPS

Glonass

BeiDou

SBAS
Galileo

K4 ox

Salvar E:!Cancela

3.18 — Caso deseje salvar a configuragdo do ROVER que acaba de ser

realizada, toque em “Salvar” e edite o nome caso necessario e toque em

“OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI J?

Sistema de satélites|

N« =

~Sistema de Satélites

GPS

Glonass

BeiDou

SBAS
Galileo

Salvar

K4 oK

v
4Cancela

|72 I X

MANUAL - MANUAL.PI ¢ X1 ¢ (&

Introduza o Nome da

I| MANUAL_Rover_20180810 ||

a oK u Cancelar
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3.19 — Toque em “OK” para confirmar e também toque em “OK” quando
a mensagem de confirmag¢ao da configurac¢ao salva aparecer:

MANUAL - MANUAL.PI % X0 o2 (@ 11:11 MANUAL - MANUAL.PI & X)) of2 (& 11:15
~Sistema de Satélites
MANUAL_Rover_20180810
GPS

Atengdo

‘ﬂ Configuragdo salva com
sucesso.

3.20 - Para finalizar a configura¢ao do ROVER, toque em “OK” e aguarde
a resposta do Receptor A90:

MANUAL - MANUAL.PI J? X1 o (@ 11:34

MANUAL - MANUAL.PI o X o G@ 11:17

Sistema de satélites| KiC Progresso:
-Sistema de Satdlites——————
GPS Estado H
Definir o modo de link de dados[UHF...
Glonass Definir protocolo de radio<TrimTalk ...
BeiDou Def!n!r protocolo del rad|o<Tr|mTaIk.
Definir o tempo de intervalo de envi...
SBAS Definir o tempo de intervalo de envi...
_ Definir 0 modo de energia do radiol...
Galileo Definir o modo de energia do radiof...
Definir o nimero do canal de radio[1...
Definir 0 nimero do canal de radio[1... &
Leia a Informagao do Instrumento...2 |~
i:’ Cancelar
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3.21 - Para iniciar o Levantamento de Pontos, toque na op¢ao “Levant.”
e entre na op¢ao “Pontos”:

' ' ™\ 4
= =
= '
= i
Parametro Projeto nstrument
L v, |
' 4 ™ g Y v Y 4

Levant. Estrada Eletrica
L v . v \, J

£

Eletrica
Locagao de Ponto L—/
@ N N '
@ 4‘;@% % Locacdo de Linha %

D s O

Estr. Ferro Config. Ferrament. EM_L Config. T Ferrament.
. J \ A L S . v

== 1 Fixo H:0.015 oo 14 El = 1 Fixo H0.016 o 14
=) ¥ % 1 v:0.041 Y% 16 & Ll @ o 1 v:0.040 % 16

N
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4 — LEVANTAMENTO DE PONTOS:

— Informagoes apresentadas na TELA DE LEVANTAMENTO:

MANUAL - MANUAL Pl & X o & 12:27 Satélites Rastreados

prm Fi H:0.016 4o 14 Utilizados /
=2 . % X0 vi0039 ® 1 El

Encontrados
t A
Precisao
Horizontal e
Enquadrar = I Vertical
Mais Zoom == « ) Solucio
Menos Zoom ==I>
Mover ==t Configuragao das
Centralizar Alvo I |[® O Informacgdes de
Mais Fungoes*_l" - — Levantamento
Nome Pt: Norte:7390789.850m

Informagdes do
Levantamento

Este:328766.395m  Elevagdo:734.797m

MANUAL - MANUAL.PI @ X)) (¢ @@ 14:56

= i Fixo H:0.017 oo 12
= ® o L v:0.022 ¥ 14
Medir Distancia A
entre Pontos -l
Ver Coordenadas %Q
dos Pontos |_> A | .
8 (= pt3
Marcar Ponto ﬁ =
no Mapa
Tipo de ff —
Medicdo * %— 100
m —
Ver Coordenadas -
dos Pontos Nome Pt:Pt3 Norte:7390788.819m

Este:328769.923m  Elevagdo:729.853m

Mais Fungoes™
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4.2 - Toque sobre o icone de CONFIGURACAO para escolher as
informacgdes que deseja visualizar na Tela Principal de Levantamento:

MANUAL - MANUAL.PI @ X1 o< @& 14:27

== 1 Fixo H:0.018 o 14
=) ® e L v:0.024 %% 16 EI
Q
L ™
(=)

E_—
=) 10om
Nome Pt: Norte:7390788.822m

Este:328769.923m  Elevagdo:729.849m

MANUAL - MANUAL.PI @ X)) < @@ 14:28

Exibigdo: Opgao
Nome Pt Altura da Antena
Norte Lat
Este Long
Elevagao << ||Alt. Geodésica
Velocidade
Tempo
-
Padrio
Cancelar

4.3 — Toque “algumas vezes” sobre o icone , até que aparega, junto

ao icone, a imagem de um satélite «¥r_ Ests imagem caracteriza o modo

de LEVANTAMENTO TRADICIONAL:

MANUAL - MANUAL.PI @» X7 o< @@ 14:56

I g T tmWnf
10

=y (e Pt3

N

e
=2
Nome Pt:Pt3 Norte:7390788.819m

Este:328769.923m

Elevagdo:72

9.853m
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4.4 - Para iniciar a Coleta de Pontos, toque sobre a op¢do “Gravar” /
“Ponto Padrdo”. Verifique as Coordenadas e a Precisao HRMS/VRMS,
Nome do Ponto, Cdodigo e Altura de Antena. Configure a Altura de
Antena como Altura Direta e clique em “OK” para finalizar e gravar o
ponto:

MANUAL - MANUAL.PI @ X of¢ @ 14:59
Fixo H:0.017 oo 12

MANUAL - MANUAL.PI @ X o< @ 14:31

Nome: Pti]
e —— ;- B = e
Ponto Padrao Cédigo: — ! J"
Altura Altura Direta [¥]||2.0000
Ponto de Controle Gravar <1/1>
Estado <13/15>Fixo
- HRMS/VRMS  0.0226/0.0351
Ponto Rapido x 7390788.8215
Y 328769.9206
Ponto Continuo h 729.8483
Demora 1
PDOP 1.800
Canto da Casa Data 2018-9-5
Tempo 5:31:38.00
Pesquisar Dados  [390788.818m ——
q a Cancelar
:729.852m ‘ -

4.5 - Visualize o PONTO salvo na tela grafica de levantamento e repita o
procedimento do passo anterior para continuar:

MANUAL - MANUAL.PI @» X1 o< @m 15:05

== 1 Fixo H:0.012 & 14 EI
& il @ % L v:0.018 Y% 16

A

("« Pt1

@“ —
100m
Nome Pt:Pt4 Norte:7390788.818m

Este:328769.922m  Elevagdo:729.851m
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