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1 — Antes de iniciarmos o Levantamento, teremos que realizar algumas
configuracoes relacionadas a COLETA DE PONTOS. Para iniciar as
configuragoes, toque sobre a opg¢ao “Config.” e acesse a op¢ao
“Definigoes”:
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2 — Serao apresentadas as opcoes de configuracao para cada tipo de
Coleta de Pontos:
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3 — CONFIGURACAO DO PONTO PADRAO: Este é o modo de coleta
basico.

Condi¢oes de Armazenamento —

Lim. Estado: A solugdo aceitavel para que o ponto seja salvo (Fixo, Float,
DGPS ou Auto);

Limite HRMS: Precisao Horizontal maxima aceitavel para a coleta do
Ponto;

Limite VRMS: Precisao Vertical maxima aceitavel para a coleta do Ponto;
Atraso: Taxa para reconexao.
Opcao de Gravagao —

Leituras: Nimeros de vezes que as coordenadas serdo armazenadas para
a realizacdo de MEDIA.
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4 — AJUSTE DO PONTO DE CONTROLE: Este é o modo de coleta de Pontos
por Média para a utilizagao de Ponto de Referéncia.

Condigoes de Armazenamento —

Lim. Estado: A solugdo aceitavel para que o ponto seja salvo (Fixo, Float,
DGPS ou Auto);

Limite HRMS: Precisao Horizontal maxima aceitavel para a coleta do
Ponto;

Limite VRMS: Precisao Vertical maxima aceitavel para a coleta do Ponto;
Atraso: Taxa para reconexao.

Leituras: Nimeros de vezes que as coordenadas serdao armazenadas para
a realizacio de MEDIA.

Lim. Plano (m): Limite de erro no plano (X,Y).

Lim. Altura (m): Limite de erro na altura ().
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Mais abaixo, em “Opc¢ao de Gravacao”, configure as opgoes de coleta de
Ponto Automatico:

Contagem: Numero de Leituras que serao realizadas.
Intervalo: Intervalo de gravac¢ao da posi¢ao.
Repeticdao: Nimero de repetigcdoes da média.

Atraso(s): Taxa para reconexao em segundos.
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5 — CONFIGURACAO DE PONTO RAPIDO: Neste modo podemos
configurar a precisao da coleta de pontos rapidos:

Condigoes de Armazenamento —

Lim. Estado: A solugao aceitavel para que o ponto seja salvo (Fixo, Float,
DGPS ou Auto);

Limite HRMS: Precisao Horizontal maxima aceitavel para a coleta do
Ponto;

Limite VRMS: Precisao Vertical maxima aceitavel para a coleta do Ponto;

Atraso: Taxa para reconexao.
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6 — CONFIGURACAO DO PONTO CONTINUO: Neste modo podemos
configurar as condigdes de armazenamento para coleta continua de
pontos (automaticamente):

Condi¢oes de Armazenamento —

Lim. Estado: A solugdo aceitavel para que o ponto seja salvo (Fixo, Float,
DGPS ou Auto);

Limite HRMS: Precisao Horizontal maxima aceitavel para a coleta do
Ponto;

Limite VRMS: Precisao Vertical maxima aceitavel para a coleta do Ponto;

Atraso: Taxa para reconexao.
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Mais abaixo, em “Opcao de Gravacao”, configure as opgdes de coleta de
Ponto Automatico:

Tipo: Configuracao de coleta de pontos por “Tempo” ou por “Distancia”.

Passo (s/m): Se a opg¢dao “Tipo” estiver configurada como “Tempo”,
significa que o valor digitado indica SEGUNDOS. Se estiver configurada



como “Distancia”, significa que o valor digitado indica distancia em

METROS:
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As imagens abaixo demonstram a configuragao por “Tempo”, com coleta

de pontos a cada 5 segundos e por “Distancia” com coleta de pontos a
cada 5 metros. Para confirmar as configuragoes, clique em “OK”:
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7 — AJUSTE DO PONTO DE INCLINACAO: Nesta opgdo configuramos as
precisdbes de armazenamento e de gravac¢ao para utilizagdo da fungao
“Inclinagdao” (Coleta de pontos com o bastdo inclinado).

Condigoes de Armazenamento —

Lim. Estado: A solugdo aceitavel para que o ponto seja salvo (Fixo, Float,
DGPS ou Auto);

Limite HRMS: Precisao Horizontal maxima aceitavel para a coleta do
Ponto;

Limite VRMS: Precisao Vertical maxima aceitavel para a coleta do Ponto;

Atraso: Taxa para reconexdo.

Opcao de Gravagao —
Leituras: Nimero de Leituras que serao realizadas.

Atraso(s): Taxa para reconexao em segundos.

MANUAL - MANUAL.PI @» ¥1) of¢ @C 15:53

-Condigbes de Armazenamento
Lim. Estado: [Fixo v

Configuragao do Ponto Padrao

Ajuste do Ponto de Controle

Limite HRMS: |0-05

Configuragao de Ponto Rapido

Limite VRMS: [0.1 |
Configuragdo de Ponto Continuo |

Atraso: |5

Configuragao de Canto Casa

-0Opgao de Gravagao

I Ajuste do Ponto de Inclinagdo I Leituras: |1 |

Configurar Marcador e Nome Pt Atraso(s): |5 |

Usar Configuragao Padrao

i:’ Fechar




8 — CONFIGURAR MARCADOR E NOME PT: Configuragao simples para
coleta de pontos:

Codigo: Igual Pt anterior; Degrau: 1.
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9 — Para iniciar o Levantamento de Pontos, toque na opg¢ao “Levant.”
entre na op¢ao “Pontos”:
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10 - Informagoes apresentadas na TELA DE LEVANTAMENTO:
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11 - Toque sobre o icone de CONFIGURACAO para escolher as

informagdes que deseja visualizar na Tela Principal de Levantamento:

MANUAL - MANUAL.PI @» X\ o< @@ 14:28

MANUAL - MANUAL.PI @ X1 o @m 14:27

== 1 i H:0.018 o 14
=) ® ? FIX1° V:0.024 w 16 EI Exibicdo: Opgdo
A Nome Pt Altura da Antena
Norte Lat
Este Long
— Elevagdo << ||Alt. Geodésica
.Q. Velocidade
Tempo
(=)
-
>>
100m Limpar Padrao
Nome Pt: Norte:7390788.822m
Cancelar

Este:328769.923m  Elevacdo:729.849m

12 — Toque “algumas vezes” sobre o icone , até que aparega, junto ao

icone, a imagem de um satélite «#r Esta imagem caracteriza o modo de
LEVANTAMENTO TRADICIONAL:
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13 - Para iniciar a Coleta de Pontos, toque sobre a op¢do “Gravar” /
“Ponto Padrdo”. Verifique as Coordenadas e a Precisao HRMS/VRMS,
Nome do Ponto, Cdodigo e Altura de Antena. Configure a Altura de

Antena como Altura Direta e clique em “OK” para finalizar e gravar o

ponto:
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14 - Visualize o PONTO salvo na tela grafica de levantamento e repita o

procedimento do passo anterior para continuar:
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