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1.1 - Caso deseje EDITAR ou CRIAR um novo Sistema de Coordenadas,
toque na opg¢ao “Parametro Elipsoidal” para determinar o Elipsoide de
Referéncia:

MANUAL - MANUAL.PI % X0 o2 @r 05:25

v Parametro Elipsoidal

Q Parametro do Projeto
o Pardmetro Sete
s Parametro Quatro
o Parametro de Altura

y Parametro Movimento Paralelo

Importar Salvar

a OK i:’ Cancelar

1.2 — Na opg¢dao “Nome”, procure o Elipsoide referente ao Sistema de
Coordenadas que deseja criar. Nesta imagem estamos utilizando o
Elipsoide referente ao Sistema SIRGAS2000:

MANUAL - MANUAL.PI J?* X1 o< @ 05:32

MANUAL - MANUAL.PI % X7 of¢ @ 05:30

~Elipsdide ~Elipsoide
I Nome: [Beijing54 ] Nome: GRSE0

krassovsky

S-Eixo Maior: | S-Eixo Maior:  |clarke-1880
International

1/f: | | 1/f: bessel-1841
MERIT-83

Definir ITRF Par.

Airy-1830
APL4.9

NWLSD
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1.3 - Toque em “OK” para confirmar:

MANUAL - MANUAL.PI % X7 of¢ @C 05:37

MANUAL - MANUAL.PI o2 X7 o{¢ @@ 05:37

Elipséide ~Elipséide

Nome: GRS80 M Nome: GRS80 2

S-Eixo Maior: 5-Eixo Maior: | |

1/f: | | 1/f: | |
Definir ITRF Par. Definir ITRF Par.

Cancelar

1.4 - Voltando a tela anterior, toque na op¢ao “Parametro do Projeto

4

para definir os parametros do Sistema de Coordenadas que sera criado:

MANUAL - MANUAL.PI {2 X)) o @ 05:40

g Parametro Elipsoidal

U Parametro Sete
s Parametro Quatro
U Parametro de Altura

U Parametro Movimento Paralelo

Importar Salvar

ﬂ oK "4 Cancelar
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1.5 - Na op¢ao “Modo”, configure como “Projecao UTM”:

MANUAL - MANUAL.PI 3 X0 o2 @ 05:42

-Par. do Projeto
Modo:
Merid. Central:

Norte Origem:

Este Origem: Proj. Estereografico da

Par. de Projegdo Ester|
Escala: Mercator Positivo
Lambert Tangente
Lambert Secante
Latitude Base: |Romania_30
ProjectType_Romania
RSO
Circ. par. Lat 2: [Projegdo obliqua de ddg

“ OK B Cancelar

Alt. projeto:

Circ. par. Lat 1:

1.6 — Na op¢ao “Merid. Central”, configure o Meridiano Central referente
a regido que ira trabalhar. Nesta imagem estamos utilizando o MC -45,
referente ao Fuso 23 Sul:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X1\ of @ 05:54

—Par. do Projeto

Projegdo UTM ¥

Norte Origem:
Este Origem: |200000.0
Escala: 0.9996

Alt. projeto: 0.0

Latitude Base:

Circ. par. Lat 1: [0.0
0.0

Circ. par. Lat 2:

a 0K B Cancelar
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1.7 — Nas opgoes “Norte Origem” e “Este Origem” configure para NORTE
= 10000000 (Dez milhdes) e para ESTE = 500000 (Quinhentos Mil):

MANUAL - MANUAL.PI ¥ X7 ¢ @@ 05:57

-Par. do Projeto
Modo:
Merid. Central:

[Projeciio UTM =]

Norte Origem: |10000000.0
Este Origem:  |500000.9
Escala: 0.9996

Alt. projeto: 0.0
Latitude Base:

Circ. par. Lat 1; |0.0

Circ. par. Lat 2: 0.0

OK

u Cancelar

1.8 — Na op¢ao “Escala”, configure o Coeficiente de Deformacao Ko
0.9996 e toque em “OK” para finalizar:

MANUAL - MANUAL.PI &2 X0 of¢ @@ 06:04

-Par. do Projeto

Modo: Projegdo UTM __ [+]]
Merid. Central: |-45.0 A

Norte Crigem: 10000000.0

Este Origem:  [500000.0

Escala: 0.9996 I
Alt. projeto: .

Latitude Base:

Circ. par. Lat 1: |0.0

Circ. par. Lat 2: 0.0

a OK i:’ Cancelar
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1.9 — Voltando a tela anterior, toque na opgao “Salvar” para definir o
NOME e a PASTA onde o Sistema de Coordenadas criado sera salvo:

MANUAL - MANUALPI % X7 of2 @ 06:45

Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Sete

Parametro Quatro

Parametro de Altura

oeCee¢

Parametro Movimento Paralelo

1.10 — Na opg¢ao “Nome Sistema”, digite o NOME do Sistema de
Coordenadas que sera salvo:

MANUAL - MANUAL.PI &? X1 o @ 06:14 MANUAL - MANUAL.PI ¥ X1 o @@ 06:31
Nome Sistema Nome Sistema

MANUAL_CorSys_20180816

Caminho: Caminho:

\Application Datal \Application Data\

|:| Criptog |:| Criptog

Data Data

Senha: Senha:

Avangar Avangar

oK u Cancelar a (0] 4 B Cancelar
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1.11 — Na op¢ao “Caminho”, toque sobre “Application Data” e escolha a
pasta onde o Sistema de Coordenadas criado ficara salvo:

MANUAL - MANUAL.PI (2 X of¢ @ 06:31

Nome Sistema

SIRGAS2000 UTM 239

Caminho:

\Application Data\

|:| Criptog

Data

Senha:

Avangar

oK u Cancelar

1.12 - Toque em “OK” para finalizar:

MANUAL - MANUAL.PI J® X1 of% @ 06:38

Nome Sistema

SIRGAS2000 UTM 239

Caminho:

VApplication Data\

|:| Criptog

Data

Senha:

Avangar

a oK Ik_’ Cancelar
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1.13 — Quando a mensagem de confirmag¢ao do arquivo salvo aparecer,
toque em “OK” para continuar e “OK” novamente para fechar a janela

de configuragao:

MANUAL - MANUAL.PI {? X0 (¢ @ 06:40

g Parametro Elipsoidal

g Parametro do Projeto

Y

i Arquivo de configuragdo do
sistema de coordenadas
salvo.

Importar Salvar

MANUAL - MANUAL.PI % X0\ o2 @ 06:45

U Parametro Elipsoidal

Pardmetro do Projeto

Parametro Sete

Parametro de Altura

Parametro Movimento Paralelo

-
4
- Pardmetro Quatro
4
L4

Importar Salvar

1.14 — Apds termos os “Sistemas de Coordenadas criados” ou caso o

FOIFPAD possua “Sistemas de Coordenadas Pré-definidos”, toque em

“Importar” para procura-los:

MANUAL - MANUAL.PI % X\ o< @& 05:27

Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Quatro

Parametro de Altura

-
-
- Parametro Sete
L4
@
@

Parametro Movimento Paralelo

Importar

Salvar

—




GZo FOIF

1.15 — Selecione o “Sistema de Coordenadas” referente a localidade
onde sera realizado o trabalho e toque em “OK”:

MANUAL - MANUAL.PI J? X1 o{¢ @@ 05:31

Selecionar Sistema

SIRGAS2000 UTM 215
SIRGAS2000 UTM 205 Geral
SIRGAS2000 UTM 195 Geral |
SIRGAS2000 UTM 245 Geral
SIRGAS2000 UTM 255

Navegar outro caminho

‘ﬁ oK k’ Cancelar

1.16 — Voltado a tela anterior, cliqgue em “OK” para finalizar as
configuragdes do trabalho:

MANUAL - MANUAL.PI J? X o2 @@ 05:27

Parametro Elipsoidal

Parametro do Projeto

Parametro Quatro

Parametro de Altura

Paridmetro Movimento Paralelo

-
-
g Parametro Sete
-
-

Importar Salvar

Cancelar




